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Autonomisen mittausaluksen ominaisuudet

Laskettava mittausanturi

Autonominen mittausalus

- Mittausanturi EXO2 (syvyys,
johtavuus, lampétila, pH, ORP,
sameus, liuennut happi, fDOM
ja kokonaisleva

- Mittaussyvyys saddettavissa
0..6m

N&aytteenottokaruselli

Navigointi reitin mukaisesti

Reittipisteille maaritettavissa tehtavia
N\

Kaksi sahkomoottoria (differentiaaliohjaus)

- Naytepullot (10x 11)
- Naytteenottosyvyys 0...6m

Kaikuluotaimet

—
—

- Starfish 453 OEM
- Lowrance HDS-7 Gen-3

Muut tiedot

Toiminta-aika 6-8 tuntia

Koko 1,6m*3,4m

Paino n. 150 kg Kantavuus n. 200kg



Mittausreittien valinta/muokkaus Reittipisteen maaritys
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Kivilarvi M P4-8 Mit 01112016
Kivijarvi M PB-11 Mit 26092017
Kiviiai M P11-13 Mit 14082016
Kiviarvi M P1316 Mit 15.08.2016

Kivijarvi M P16-19 Mit 01412016

Hiotanen - mitaus 2 - i naytiota - 18.02016
Hietanen - mitaus 1 - ef naytots - 1092016
Hietanon - mitaus 3. 6i néytlota - 1708 2016
Hietanen tahtikala 18.082016

Kalliojarvi Raw Reitti 01112016
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Aguamarine Robots 2014
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Autonomisen mittausaluksen tuloksia
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Autonomisen mittausaluksen tuloksia

Kivijarvi (eteldosa) ' Kalliojarvi
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Autonomisen mittausaluksen tuloksia

Vimpelinlampi 2015
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- Autonomisen mittausaluksen edut:
- Autonominen toiminta (vaatii seurannan)

Mahdollistaa toistettavat mittaukset (sama reitti voidaan toistaa)

Saadaan vertailundytteet samasta pisteesta mittausanturin tuloksen kanssa

Vedenlaadunmittaus, vesindytteenotto ja kaikuluotaus voidaan suorittaa saman ajon aikana

Soveltuu profiilien mittaukseen

- Autonimisen mittausaluksen heikkoudet:
- Rajoittunut mittaus- ja naytteenottosyvyys
- Aluksen hankala liikuteltavuus mikali ei veneluiskaa
- Reittiajon toimivuus (navigointiohjelmiston ongelma)
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